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WYKAZ WAŻNIEJSZYCH OZNACZEŃ 

A − pole powierzchni przekroju poprzecznego pręta 
a – długość współpracująca superelementu 
B – macierz kształtu superelementu 
B – bimoment 
b – wektor zmiennych projektowych 
b – zmienna projektowa, szerokość półki 
C – macierz kowariancyjna 
E – moduł sprężystości, operacja wartości oczekiwanej 
F – podcałkowa funkcja wrażliwości 
f – wektor funkcji kształtu elementu 
G – moduł ścinania, funkcja stanu granicznego 
J0 – biegunowy moment bezwładności przekroju 
Jd – moment bezwładności skręcania czystego Saint-Venanta 
Jω – wycinkowy moment bezwładności przekroju 
K – macierz sztywności 

k – współczynnik zanikania dGJ
k

EJω

=  

KG – macierz geometryczna 
l – długość belki 
m – obciążenie równomiernie rozłożonym momentem skręcającym 
mi – wartość oczekiwana (średnia) 
m – wektor wartości oczekiwanych 
M – macierz mas 
M  – diagonalna macierz mas 
n – częstotliwość drgań własnych 
P – wektor obciążenia 
P – ściskająca siła osiowa  
q – wektor amplitud przemieszczeń 

r0 – biegunowy promień bezwładności 0
0

J
r

A
=  

R – zmienna losowa – nośność, wytrzymałość przekroju 
S – zmienna stanu 
S – zmienna losowa – efekt obciążenia 
T – energia kinetyczna 
U – energia potencjalna 
u – wektor przemieszczeń 
wS – wektor wrażliwości pierwszego rzędu zmiennej stanu S 
α – współczynnik wagowy zmiennej stanu w zagadnieniu identyfikacji 
β – współczynnik korekcyjny modułu sprężystości 
χ – spaczenie χ = –θ ′ 
ε – dokładność obliczeń 
κ – stała ścinania przekroju poprzecznego 
δ(..) – delta Diraca 



6 Wykaz ważniejszych oznaczeń 

η – wektor przemieszczeń układu sprzężonego 
λ – wartość własna λ = ω2  
λs – mnożnik – bezwymiarowa zmienna losowa w odniesieniu do efektu obciążenia 
λr – mnożnik – bezwymiarowa zmienna losowa w odniesieniu do wytrzymałości 
λp – mnożnik obciążenia – bezwymiarowa zmienna losowa 
ν – współczynnik Poissona 
θ – kąt skręcenia 
ρ – masa właściwa 
σS – odchylenie standardowe zmiennej S 
ω – częstość drgań własnych 
ζ – wskaźnik przekazywania się bimomentów w węźle 
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